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Taip galvojome pradedami
projektq:

o Namuose pasigamintg lektuvqg su
sistemomis galima valdyti is taip pat
namuose pagaminty valdymo centry(-o).

o Galima nesunkiai pasigaminti geros
kokybes rakety namuy sglygomis.

o [manoma pritaikyti namuose randamus
renginius telemetrijai ir valdymui.

o Galima suderinti sistemas ir lektfuva.




o Radijo rysys gali buti prarastas

o Avariniu atveju (esant prastam orui)
perduoti duomenis |/iS [ektuvg(-0)
nejmanoma

o Radijo siystuvo ir imtuvo didziausia sparta
yra tik 16 kB/s




o Tikslas — sukurti jrenginj, perduosiantj
duomenis sparciau nei radijo rysys, galintj
duomenis perduoti fiesioginio matomumo
zonoje.

o Hipoteze 1 — galima sukurti pigy lazerin]
komunikatoriy pasinaudojant ziniomis ir
nesunkiai gaunamomis medziagomis. L3

o Hipoteze 2 — komunikatorius sugeba
perduoti duomeny sekas ir jas atvaizduofi.

o Naudojomeés didziaisiais prekybos, el.
komponenty prekybos tinklais, savo jau
turimomis ziniomis, internetu ir patarimais.
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Lazerinis komunikatorius v2
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Lazerinis komunikatorius v2
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Lazerinis komunikatorius v2

if (rysyabywvai<=Eitas) {

digitalWrite (13 ,HIGH) ;

iffoutputValue!=1]/{

currentMillis = willi=():
curnil=currentMillis-previousMilli=;
Serial.printlnfcurrentMillis-previousMilli=s):
lastl=previousMilli=;

outputValue=1;
Serial.println("Gawvaua 17):

'

'

else JSfif(currentMillis - previousMillis == interwvall)
{

digitalWrite(l3,LOW) ;

A5 previouzsMillis = currentMillis;
if(outputValue!=0]{

outputValue=0;

Serial.printlni"Gawan 0 ™) :

previousMilliz = millis():

Siferial .printlnicurrentMilliz-previonsMillis) ;
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Sukurtas lazerinis komunikatorius, gebantis perduoti ir atvaizduofi
siunCiamus duomenis .

Suzinota, kas yra jtampos daliklis, kaip suskaiciuoti finkamaqg varzg
rezistoriaoms

Vieno jrenginio savikaina ~ 35 LTL

Hipotezeés:

Hipoteze 1 — galima sukurti pigy lazerinj komunikatoriy
pasinaudojant ziniomis ir nesunkiai gaunamomis medziagomis.
Hipoteze 2 — komunikatorius sugeba perduoti duomeny sekas ir jas
atvaizduofi.

ABI PATVIRTINTOS
Sistema gali bUti patobulinta.

L3



Design by Arxangel
More info available @ ArxangelRC blogspot com
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=—PPROOOY /= 0 2PrPR Kodel lektuvas skrendae B

Lektuvas skrenda todel, kad jo sparnai nera lygus,
sparno virsus dazniausiai buna kiek islenktas (isskyrus
naikintuvus ir raketas), tas islinkimas sudaro orui, kuris
jl apteka, ilgesn; kelig. Oras teka greicCiau virsutingje
dalyje lyginant su apatine, sitaip virs sparno
susiformuoja zemesnio slegio srifis ir sparnas
pradedamas traukti aukstyn, taip susidaro keliamoji
B |egaq, privercianti net sunkesnius uz org aparatus

@ pokilti nuo zemés pavirsiaus.

L4
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| Lektuvas valdomas frim
pagrindinemis valdymo
plokstumomis:
1)Eleronais
2)AukStumos vairu
3)Posukio vairu

Trikampiuose sparnuose

yra naudojamos dvi

& plokstumos, kurios veikio
| kaip eleronaiir

" aukstumos vairai.
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Varzo sudegimas (sek)
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S — atstumas

P — galia

| — signalo stipris
0 — medz. Tankis

|I| * P
P

Svisas

Ultratrumposios bangos




4.5V 45V+ 45V +2m 6V +0.5m
0.5m

KANALAI:
1 — SAUTI 2 — BLYKSTE
3 — U/DEGT] 4 - KOMUNIKUOTI




Sistemuy ir lektuvo atzvilgiu idealaus skrydzio sglygos:

o15°C

o Dréegnis ~ 50%

o Oro tankis ~1.19 kg/m3
o Giedra

o Vejas 16 km/h Piety

o 1011 hPa

|ldealiu skrydziu laikomas skrydis su <3 sisteminemis

ar skrydzio pastabomis, ar pataisymais,

nesekmemis ir nesutapimais.

*Duomenys surinkti afliekant bandymus atskirai - lektuvas sau, B8
sistemos sau. '




¥ o 16.7 °C
o Drégnis ~ 67%
o Oro tankis ~1.179 kg/m?3
o Visiskai debesuota
o Véjas 17 km/h Piety
o 1009 hPa

Skrydis nesekmingas, visiskai sudauzytas
lektuvas nr. 2, apftikta problema su radijo imtuvu
(iSspresta kiek veliau), lektuvas NESKRIDO déel
per didelio svorio ir/ar del per mazos traukos.




o ISsiaiskinti rakety, lektuvy, radijo bangy
veikimo principai.
o Pagaminti rakety varikliai jrodo, jog raketas
visiskomis namuy sglygomis galima pasigaminti, L1
bet ne pacias geriausias.
o ISsiaiskinta, kad lektuvg galima pasigaminti
namuy sglygomis, bet reikia tobulinti jo traukg
arba riboti svorj.
o Telemetrijg ,,pasigaminti* visiskomis namuy
saglygomis tirkai galima.







